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Teknisk information                                                          Ti-941 SE
Montagelägen ställdon och lägesställare          	  Utgåva: 2023-05
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Lägesställarens monteringspositioner - 
se nästa sida

Fig.A		  Ställdonets monteringslägen. 
			   Monteringsläge B, C, D finns tillgängliga på begäran.

Montagelägen ställdon

Ställdonets standardmontering är vinkelrätt mot rörledningen. Detta är monteringspositionen A.  
Se fig. A nedan. Monteringspositioner B, C eller D finns tillgängliga på begäran.   
 
Ange alltid ställdonets monteringsläge när du beställer en ventil med ett installerat ställdon.  
 
Ställdonet monteras i läge A om läget inte anges vid beställning.

SAMMANFATTNING

•		 Ställdonets standardmonteringsläge är vinkelrätt 

mot rörledningens monteringsläge A.

•		 Monteringsläge B, C eller D för ställdonet finns 

tillgängligt på begäran (ange vid beställning). 

•		 Ange alltid ställdonets monteringsposition  

vid beställning.

B - option

C
 - 

op
tio

n

D - option



SAMMANFATTNING

•		 Standardmonteringsläget för lägesställaren 

och ställdonet är vinkelrätt mot rörledningen - 

monteringsläge A, A.

•		 Monteringsläge B, C eller D för lägesställaren finns 

tillgängligt på begäran (ange vid beställning). 

Somas.se LinkedIn

Huvudkontor:
Somas Instrument AB 
Norrlandsvägen 26 
SE-661 40 SÄFFLE 
Sweden

Tel: +46 (0)533 69 17 00 
E-post: sales@somas.se
www.somas.se

Original dokument  -  Ti-941SE                                        Utgåva: 2023-05

Lägesställarens monteringspositioner  
Somas standardmonteringsläge för lägesställarna - är vinkelrätt mot rörledningen, position A i fig. A nedan på 
denna sida. Observera riktningen för lägesställarens display i denna position.

Monteringspositioner B, C eller D finns tillgängliga på begäran. Se fig. B, C och D nedan. Observera displayens 
riktning i dessa positioner. Ange alltid lägesställarens monteringsposition när du beställer en ventil med en 
installerad lägesställare.

Fig.A 		 Lägesställarens monteringsläge A (och ställdonet i  
			   läge A). Observera displayens riktning.

Fig.B 		  Lägesställarens monteringsläge B (och ställdonet i  
			   läge A). Observera displayens riktning.

Fig.C		  Lägesställarens monteringsläge C (och ställdonet i 	
			   läge A). Observera displayens riktning.

Fig.D		  Lägesställarens monteringsläge D (och ställdonet i 	
			   läge A). Observera displayens riktning.
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